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Decoding User Intent with Control Theory 
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Slider Interface Development 
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Data Analysis 
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þýüiN�þiý� ý� interf�O� sensitiviþ� wý�PQ i��ýÿü Rt�� ü��OP�

interfSTUV SWU S dUVXWSYZU alternativU [\ ]S^_SZ interfSTUV `\W
compleb ��g�h�~�j����� ���}������ }��k��

TÏÓÑÓ ×ÓÑÓ ÐØÖÝ Ð ÜÚÛaÓÑ Ýã ÑÓÖÒÑÔÎÒÔÝÜÖ ÙØÐÎÓä ÝÜ ÒÏÓ par-
ÒÔÎÔÙÐÜÒÖ äÚÑÔÜá ÒÏÔÖ ÖÒÚäâ ÒÏÐÒ woulä ÜÝÒ aÓ ÔÜ ÙØÐÎÓ äÚÑÔÜá

evÓÑâäÐâ ÚÖÓ ÒÏÐÒ ÛÐâ havÓ afãÓÎÒÓä ÒÏÓ ÑÓÖÚØÒÖ Ýã ÒÏÓ studye
TÝ ÖÒÐÜäÐÑäÔÕÓ ho× ÙÐÑÒÔÎÔÙÐÜÒÖ ÔÜÒÓÑÐÎÒÓä ×ÔÒÏ ÒÏÓ ÛÐÜÚÐØ

interflz{| }{ ask{~ �l���z��l��� �� ��lz{ ��{�� elbo} �� l �l�~

surfÐÎÓ ÐÜä ÖÝØÓØâ ÚÖÓ ÒÏÓÔÑ aÔÎÓÙÖ ÐÜä ÒÑÔÎÓÙÖÞ ÑÐÒÏÓÑ ÒÏÐÜ

õ�ùéó æêèùî �îù�æ� çî �éóèî� æç ðëéùíõòëæè æêè sliderñ Wè ëò�ç

äÝ ÜÝÒ kno× ÒÏÓ efãÓÎÒ Ýã ÏÐÜäÓäÜÓÖÖ ÝÜ ÛÚÖÎØÓ ÝÑ ÛÐÜÚÐØ

interf¤¨© Ù©­f¢­£¤¥¨©� P¤­¡°¨°Ù¤¥¡ª £¤� hav© Ù©­f¢­£©¬ ¯©¡¡©­
w°¡« ¡«© £¤¥¦¤§ ¡«¤¥ ¡«© £¦ª¨§© interf¤¨© °f the� «¤¬ ¦ª©¬ ¡«©°­

�������� ���� ����� ����� ��������� hav� ������ ������������
w�}� }���~ �������} �����

Lastly{ w°¡« ª¦¨« ¤ ª£¤§§ Ù¢Ù¦§¤¡°¢¥ ¢f Ù¤­¡°¨°Ù¤¥¡ª w°¡« £¢¡¢­

ÔÛÙÐÔÑÛÓÜÒÖ �ÒÏÑÓÓàÞ ÔÒ ÔÖ ÜÝÒ ÙÝÖÖÔaØÓ ÒÝ dra× ÖÒÐÒÔÖÒÔÎÐØØâ

ÖÔáÜÔïÎÐÜÒ ÎÝÜÎØÚÖÔÝÜÖe IÜ ÐääÔÒÔÝÜÞ ÛÝÒÝÑ ÎÝÜÒÑÝØ ÐaÔØÔÒâ ÔÜ

ÚÖÓÑÖ ×ÏÝ havÓ ÏÐä Ð strokÓ ÔÖ divÓÑÖÓÞ ÐÜä evÓÜ ÔÜ ÝÚÑ ÎÐÖÓ

s>F�� �; sa� larL; @;>;C?L;=;K>� K= Fs;C BJHJ KMK>K;sG <J¡K=L

ÔÒ ÎÏÐØØÓÜáÔÜá ÒÝ dra× áÓÜÓÑÐØ ÎÝÜÎØÚÖÔÝÜÖ ÐaÝÚÒ ÚÖÓÑÖ ×ÔÒÏ

¢£¤£¥ ¦¢§¨¦¥¢©ª¤«¬ However­ £®¥ §¥©¯¦¢¦ª¨¥° ¥©«®¯¤« «®±±©«¤

ÒÏÐÒ ÛÚÖÎØÓ interfÐÎÓÖ ÐÑÓ Ð ÙÑÝÛÔÖÔÜá alternativÓ ÒÝ ÛÐÜÚÐØ

interf²³´µ ²¶· ¸¹·´º»¶¼ ¸´½¾¹·µ ¿À¹¸ ³¹¶½À¹º ½¾´¹ÀÁ ³²¶ Â´

ÃÄÅÆ ÇÈ ÉÃÊËÇÌÍÎ ÃÄÅÏ ÌËÇÅËÇ ÄÅÐÊÏÊÇÅ ÍÏÈÑ ÅÏÏÈÏ ÒÈÏÏÅÒÇÌÈË ÍÈÏ

���Ó� Ô�}� Õ�}�Ó �Õ���ÓÕ��}��

CONCLUSION 

Ö×ØÙ ØÙ Ú×Û ÜÝÙÚ ÞßÞÛÝ Úà ÝÛÞàÝÚ àá Ú×Û ÞÛÝâàÝãßáäÛ àâ ß ãåÙäæÛ

vÛÝÙåÙ ß ãßáåßæ interfßäÛ âàÝ ÙØãÞæÛ (vÛæàäØÚçèéßÙÛêë ßáê com-
pleì íîïïðñðòîóôõö÷øîùðúû ïõöóôöüõüù óîùýù þõò üùðòù ÿôówõüó

ÛÝÒÝÑ ÔÛÙÐÔÑÛÓÜÒÖe WÓ ÔÜÒÑÝäÚÎÓä ÒÓÎÏÜÔrÚÓÖ ãÑÝÛ ÎÝÜÒÑÝØ

ÒÏÓÝÑâ ÒÝ rÚÐÜÒÔãâ ÒÏÓ ÙÓÑãÝÑÛÐÜÎÓ Ýã ÚÖÓÑ ÔÜÒÓÜÒ ÔÜ ÒÏÓ ab-
ÖÓÜÎÓ Ýã ÓÑÑÝÑÖ (likÓ ÚÜÔÜÒÓÜäÓä ÒÑÓÛÝÑ ãÑÝÛ ÛÝÒÝÑ impair-
ÛÓÜÒÖme UÖÓÑÖ ×ÔÒÏÝÚÒ ÛÝÒÝÑ ÔÛÙÐÔÑÛÓÜÒÖ ÙÓÑãÝÑÛÓä 4��

aÓÒÒÓÑ ×ÔÒÏ ÒÏÓ ÛÚÖÎØÓ ÒÏÐÜ ÒÏÓ ÛÐÜÚÐØ interfÐÎÓ ãÝÑ ÒÐÖqÖ

þt�þ ÿ�q�iÿ�Q ÿ��iQ Ot��	�� þý ���ÿ i���þ�i Pÿ�Piüi��ÿ� ÿ���Pþ�

ÖÚááÓÖÒ ÒÏÐÒ ÚÖÓÑÖ ×ÔÒÏ ÛÝÒÝÑ ÔÛÙÐÔÑÛÓÜÒÖ ÑÓÒÐÔÜÓä ÖÔÛÔØÐÑ

ÐaÔØÔÒÔÓÖ ÒÝ ÎÑÓÐÒÓ feedforwÐÑä ÛÝäÓØÖ Ýã Ð ÖâÖÒÓÛ ÐÖ ÚÖÓÑÖ

�ØÚ×àåÚ ãàÚàÝ ØãÞßÝØãÛáÚÙ� ßáê ßæÙà êÛãàáÙÚÝßÚÛê ãàÝÛ accu-
���� ������ ���� ��� ������ ���� ��� ������ ���������a M�����

interf���	 
�� prov�
� p�����
���� adv������	 �� dev�e�p���
ÔÜÒÓÜÒ ãÝÑ complex ÒÐÖqÖ ãÝÑ ÚÖÓÑÖ ×ÔÒÏ ÐÜä ×ÔÒÏÝÚÒ ÛÝÒÝÑ

ÔÛÙÐÔÑÛÓÜÒÖe TÏÓÖÓ ÑÓÖÚØÒÖ ÖÚááÓÖÒ ÒÏÐÒ ÎÝÜÒÑÝØ ÒÏÓÝÑâ mod-
ÓØÔÜá ÎÐÜ pro�ÔäÓ Ð ÙØÐÒãÝÑÛ ÒÝ ÖÚÎÎÓÖÖãÚØØâ rÚÐÜÒÔãâ de�ÔÎÓ

ÙÓÑãÝÑÛÐÜÎÓ ÔÜ ÒÏÓ ÐaÖÓÜÎÓ Ýã ÓÑÑÝÑÖ ÐÑÔÖÔÜá ãÑÝÛ ÛÝÒÝÑ im-
ÙÐÔÑÛÓÜÒÖe SÚÎÏ ÐØÒÓÑÜÐÒÓ interfÐÎÓÖ ÖÏÝÚØä ÎÝÜÒÔÜÚÓ aÓÔÜá

dev������ }� �����Ó} ���Ó� �� ��� �����}����
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